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VSEOBECNE BEZPECNOSTNE

UPOZORNENIA A OPATRENIA

VSEOBECNE UPOZORNENIA

POZOR! Dolezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vSetky pokyny, pretoze nespravna montaz moze
sposobit vazne skody.

POZOR! Dolezité bezpecnostné pokyny. Ich
dodrziavanie je nevyhnutné pre bezpecnost osob.
Tieto pokyny starostlivo uschovaijte.

Podla platnych eurépskych predpisov musi byt
automatizované zariadenie vyrobené v sulade s
harmonizovanymi normami uvedenymi v platnej

smernici o strojovych zariadeniach, ktoré
umoznuju vyhlasit predpoklad zhody
automatizacie. Preto vsSetky ukony pripojenia

vyrobku k elektrickej sieti, jeho uvedenia do
prevadzky a Gdrzby smie vykonavat
vyhradne kvalifikovany a skdseny technik.

Aby sa zabranilo nebezpecenstvu neumyselného
obnovenia tepelnej ochrany, toto =zariadenie
nesmie byt napajané cez externy spinaci prvok,
napriklad ¢asovac, ani pripojené k

napajaniu, ktoré obvod pravidelne zapina alebo
vypina.

POZOR! Dodrzujte nasledujuce upozornenia:

- Pred montazou skontrolujte , Technické
parametre vyrobku“, najma &i je vyrobok vhodny na
automatizaciu vaej pohyblivej Casti. Ak nie je vhodny,
v montazi NEPOKRACUJTE.

- Vyrobok sa nesmie pouzivat' pred uvedenim do
prevadzky podla kapitoly ,Sktsky a uvedenie do
prevadzky*.

- Pred montazou vyrobku skontrolujte, Ci st vSetky
materialy v dobrom stave
a vhodné na zamys&fane pouzitie.

- Vyrobok nie je ureny na pouZzivanie osobami (vratane
deti) so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo
duSevnymi  schopnostami ani  osobami  bez
dostatoCnych skusenosti alebo znalosti vyrobku.

- Deti sa so zariadenim nesmu hrat’.

- Nedovolte detom hrat’ sa s ovladacimi
prvkami vyrobku. Dialkové oviadace uchovavajte
mimo dosahu deti.

- Napdjacia siet’ systému musi obsahovat’ odpajacie
zariadenie (nie je stuc¢ast'ou dodavky) so vzdialenost ou
rozpojenych kontaktov umozfiujucou UpIné odpojenie
pri podmienkach kategoérie prepatia lll.

- Primontéazi s vyrobkom zaobchadzajte
opatrne; zabrante stlaCeniu, narazom, padom a
kontaktu s  akoukolvek  kvapalinou.  Vyrobok
neumiestiujte k zdrojom tepla a nevystavujte ho
otvorenému ohnu. Mohlo by dbjst’ k jeho poSkodeniu,
poruche alebo nebezpelnej situacii. V takom pripade
ihned preruSte montdz a obratte sa na technicku
podporu.
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Vyrobca odmieta zodpovednost’ za Skody na majetku,
predmetoch alebo osobach spdsobené nedodrzanim
montaznych pokynov. V takych pripadoch sa
neuplatiuje zaruka na chyby materialu.

Vazena hladina akustického tlaku emisii A je nizSia
ako 70 dB(A).

Cistenie a udrzbu uréent pouzivatelfovi nesmu
vykonavat' deti bez dozoru.

Pred zdsahom do systému (udrzbou, Cistenim) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete aj pripadnych
batérii.

Systém C&asto kontrolujte, najma kable, pruziny a
podpery, Ci nie je nevyvazeny, opotrebovany alebo
poSkodeny. Vyrobok nepouzivajte, ak vyzaduje opravu
alebo nastavenie; chybna montaz alebo nespravne
vyvazenie automatizacie mdzu spdsobit’ Uraz.

Obaly vyrobku zlikvidujte v stlade s miestnymi
predpismi.

Pri ovladani brany ovladacimi prvkami udrzujte osoby
mimo jej dosahu.

Pri ovladani sledujte automatizaciu a vSetky osoby
udrzujte v bezpelnej vzdialenosti az do skoncenia
pohybu.

Vyrobok neovladajte, ak sa v jeho blizkosti pracuije;
pred povolenim takej prace odpojte napajanie.

UPOZORNENIA PRE MONTAZ

Pred montazou pohonu skontrolujte, €i st vSetky
mechanické sucasti v dobrom stave, spravne
vyvazené a Ci sa automatizacia pohybuje spravne.

Ak mé& automatizovana brana vstavanut branku, systém
musi obsahovat’ ovladacie zariadenie, ktoré pri
otvorenej branke zabrani chodu motora.

Ovladacie prvky musia byt daleko od pohyblivych
Casti, no v priamom vyhlade. Ak sa nepouziva volic,
musia byt najmenej 1.5 m nad zemou a nesmu byt
pristupné.

Ak otvéaranie riadi poziarny detekeny systém,
zabezpecte, aby sa ovladacimi prvkami zatvorili
vSetky okna s otvorenim v&¢sim ako 200 mm.
Pocas manévrov zabrante akémukolvek zachyteniu
medzi pohyblivymi a pevnymi Cast'ami.

Stitok s pokynmi na ru¢ny pohyb trvalo upevnite v
blizkosti prislusného ovladacieho prvku.

Po montéazi pohonu overte spravnu ¢innost’
mechanizmu, ochranného systému a vietkych
ru¢nych manévrov.

2 OPIS VYROBKU A URCENE POUZITIE

HYKE je rad prevodovych motorov s klbovym ramenom na
vonkajSiu montaz na automatizaciu kridlovych bran alebo dveri
v obytnych a priemyselnych objektoch. Maju pevné hlinikové
rameno s ochranou proti strihu a st vhodné na intenzivnu
prevadzku. Hlavnu Cast automatizacie tvori jeden alebo viac
elektromechanickych pohonov (podfa poctu automatizovanych
kridel), kazdy s jednosmernym motorom a prevodovkou s
Celnymi ozubenymi kolesami. Pohon HK7024 ma riadiacu
jednotku, ktora riadi jeho ¢&innost. Jednotka umozhiuje
pripojenie zariadeni systémov Opera, Bluebus a solarneho
napéajania Solemyo. Mdze obsahovat zaloznu batériu (model
PS124, volitelné prisludenstvo), ktora pri vypadku pridu
umozni vykonat" niekolko manévrov. Pri vypadku napajania
mozno kridlo posuvat aj po odblokovani pohonu prislusnym
kla¢om (pozri odsek ,Ruc¢né odblokovanie a zablokovanie
pohonu").

K automatizacii mozno pripojit' rézne prisluSenstvo na
rozSirenie funkcii a zvySenie bezpelnosti.

Akékolvek iné pouzitie vyrobku nez opisané
uréené pouzitie je zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCASTI

,Obrazok 1" znazorniuje hlavné stuc¢asti pohonu HK7024.

(4
D 4
<
Kryt

Zalozna batéria (prislusenstvo)
Poistka

Elektronicka riadiaca a ovladacia jednotka (iba na
HK7024 a HK7024HS)

Priimac¢ OXI

Konektor napéjania

Kra¢ na zablokovanie/odblokovanie
Prevodovy motor

Upevnovacia konzola pohonu
Upevriovacia konzola ramena
Rameno

SrTITomm OOwW>»
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3.1 KONTROLY PRED MONTAZOU

& Montaz musi vykonat kvalifikovany personal v
sulade s platnymi pravnymi predpismi, normami a
nariadeniami a s pokynmi v tomto navode.

Pred montazou vyrobku je potrebné:

skontrolovat’ neporusenost’ dodavky

skontrolovat’ dobry stav vSetkych materialov a ich vhodnost’
na urCené pouzitie

overit’ vhodnost’ konStrukcie brany na automatizaciu

overit, &i hmotnost’ a rozmery kridla spiiaju prevadzkové
limity v odseku ,Obmedzenia pouZitia vyrobku"

- overit’, €i miesto montaze vyhovuje celkovym rozmerom
vyrobku (pozri ,Obrazok 5*)

- overit’ dostatok miesta na Uplné otacanie ramena pohonu
(pozri ,Obrazok 2*)

4 N
MIN 300 mm

N J

- overte, Ci v celej drahe otvarania a zatvarania brany nie su
miesta so zvySenym trenim

- overte dostato¢nu pevnost’ koncovych mechanickych
dorazov, ktoré sa nesmu deformovat’ ani pri silnom naraze
kridla

- overte vyvazenie kridla: v Ziadnej polohe sa nesmie
samovolne pohybovat

- overte, Ci miesto montaze nie je zaplavované; v pripade
potreby vyrobok namontujte primerane nad Urovrou terénu

- overte, €i miesto montaze umoznuje lahké a bezpecné
odblokovanie a ru¢né ovladanie pohonu

- overte ochranu miest montaze jednotlivych zariadeni pred
narazmi a dostato¢nu pevnost montaznych pldéch

- zabranite ponoreniu ktorejkolvek Casti automatizacie do vody
alebo inych kvapalin

4 - SLOVENSKY

- vyrobok chrarnte pred zdrojmi tepla, otvorenym ohfiom a
kyslym, slanym alebo potencidlne vybusnym prostredim;
mohli by ho poskodit' a spdsobit’ poruchy alebo nebezpené
situacie

- ak je v brane alebo jej drahe vstupnéa branka, overte, Ci
neprekaza beznej drahe brany; v pripade potreby
namontujte vhodny blokovaci systém

- riadiacu jednotku pripojte k elektrickému vedeniu s
ochrannym uzemnenim
- branu pripojte k uzemneniu v stlade s platnymi predpismi

- do elektrického vedenia zaradit zariadenie na Upiné
odpojenie automatizacie od siete. Vzdialenost jeho
rozpojenych kontaktov musi umoznit’ UpIné odpojenie pri
podmienkach kategoérie prepatia Il podfla montaznych
pokynov. V pripade potreby toto zariadenie zabezpedi rychle
a bezpelné odpojenie napéjania, preto musi byt v dohfade
od automatizacie. Ak je na mieste mimo dohfadu, musi
obsahovat’ systém blokujtci nahodné alebo neopravnené
opatovné  zapnutie  napédjania, aby sa  zabranilo
nebezpecenstvu. Odpéjacie zariadenie nie je sucastou
dodavky.

3.2 OBMEDZENIA POUZITIA VYROBKU

Pred montaZzou pohonu vykonajte nasledujice kontroly:

- overte, ¢i automatizované kridlo splfia uvedené hodnoty
(pozri ,Obrazok 3*)

- maximalna Sirka kridla: 3,5 m (pri hmotnosti do 200 kg)

- maximalna hmotnost’ kridla: 330 kg (pri &irke do 1,8 m),

- overte limity hodndt uvedenych v kapitole , TECHNICKE
PARAMETRE"

- minimalna Sirka priestoru na montaz pohonu: 210 mm

- upevniovacia konzola ramena musi byt na pevnom mieste
kridla (napr. rame), aby bolo ukotvenie pevné a bezpecné.

e 0 N
350
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300
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2 250 S ™~
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=z N \“55
8 200 I~ —
tS ~— —A
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150
B
100
1,8 20 22 24 26 28 30 32 34
Sirka kridla (m)
\_ J

A Pre rameno v PLNEJ dizke
B Pre SKRATENE rameno



3.2.1 Zivotnost vyrobku s N

Zivotnost' vyrobku je jeho priemerna ekonomicka Zivotnost a o
vyrazne zavisi od narocnosti manévrov, teda suctu v8etkych
faktorov spdsobujucich opotrebovanie. Odhad Zivotnosti
automatizacie urcite takto:

500000

400000

1. sCitajte hodnoty poloziek z , Tabulky 1¢, ktoré
zodpovedaju podmienkam systému

2. v grafe na ,Obrazku 4° vedte zo ziskanej hodnoty
zvislicu po priesecnik s krivkou; odtial vedte vodorovnu
Ciaru po os ,pocet manévrov“. Vysledok je odhadovana
Zivotnost’ vyrobku.

300000

Hodnoty zivotnosti z grafu mozno dosiahnut’ iba pri doslednom
dodrziavani planu Udrzby - pozri  kapitolu ,UDRZBA
W ROBKU*. Odhad vychadza z konstruk&nych vypoctov a
skuSok prototypov, preto nepredstavuje vyslovnd zaruku
skuto€nej zivotnosti vyrobku.

Zivotnost v cykloch (pocet)

200000 S~

10000
Priklad vypoctu zivotnosti: automatizacia brany s kridlom 0
dlhym 2,8 m a hmotnostou 230 kg, napriklad s pinou
vypliou.

» Tabul'ka 1° uvadza ,indexy naro¢nosti“ tohto typu montaze:
20% (,Dizka kridla®), 20% (,Hmotnost' kridla*) a 15% (,PIné ~ /
kridlo®). S¢itanim ziskame celkovy index naro¢nosti, tu 55%.

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Index narocnosti (%)

Na vodorovnej osi grafu (,index naroCnosti“) najdite zistent | 3.3 |DENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE
hodnotu (55%) a urCte prislusny pocet ,manévrov”, ktoré ROZMERY
vyrobok vykona pocas zivotnosti - priblizne 220.000 cyklov. , . e , ,
Celkové rozmery a identifikacny $titok (A) vyrobku st na
,Obrazku 5*.
Tabufka1 | [ )
(5
Index narocnosti ﬁ D
rameno v rameno so
PLNEJ dizke | SibaToNOY )
<1,8m 0% 15% £ R
an
3,0-3,5m 30% - /
<200 k 0% 30% [—— | e
Hmotnost kridla| 200- 250 kg | 20% 40% [ "]
> 250 kg 30% -
Teplota prostredia nad 40°C 210 mm 290 mm
alebo pod 0°C, alebo vihkost 20% 20%
nad 80%
PIné kridlo 15% 20% N J
Montaz vo veternej oblasti 15% 20%

Poznamka Udaje sa vzt'ahuju na spravne vyvazenu sek&nt branu
v dobrom stave.
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3.4 PRIPRAVA NA MONTAZ

Obrazok znazornuje priklad automatizacie vytvorenej zo sucasti Nice.

(model ETPB) - kfta€ovy voli¢ EKSU)

Uvedené sucasti st rozmiestnené podla typickej schémy.
Podla schémy na ,,Obrazku 6 urcte priblizné miesto montaze
kazdej stcCasti systému.

Tabulky 2

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Oznacenie Vlastnosti kabla

NAPAJANIE RIADIACEJ JEDNOTKY
1 kéabel 3 x 1.5 mm?

Maximalna dika 30 m [poznamka 1]
VYSTRAZNY MAJAK

1 kabel 2 x 0.5 mm?

Maximalna dizka 20 m

ANTENA

1 tieneny kabel typu RG58
Maximélna dlzka 20 m; odport¢ana <5 m
ZARIADENIA BLUEBUS

1 kéabel 2 x 0.5 mm?

Maximalna dlzka 20 m [poznamka 2]
KrUCovyY voLIC

2 kable 2 x 0.5 mm? [poznamka 3]
Maximéalna dlzka 50 m

ELEKTRICKY ZAMOK

1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalna dlzka 6 m

NAPAJANIE POHONU

1 kabel 3 x 1.5 mm?

Maximéalna dizka 10 m [poznamka 4]
PRIPOJENIE ENKODERA

1 kabel 2 x 1 mm?

Maximalna dfzka 10 m [poznamka 4]

1
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/~ I
0 A B C D E C F G H A
=i =
3 i @)
— ] s———= " —
) o )
= \\\
/. N 2
3
4 7 6 4 5 1
4
- J
A Fotobunky na stipiku Poznamka 1 Ak je napéjaci kabel dIhsi ako 30 m, pouzite
B Pohon bez riadiacej jednotky (modely HK7224 a V&CSI prierez (3 x 2.5 mm?) a pri automatizacii vytvorte
HK7224HS) ochranné uzemnenie.
C Fotobunky (model EPM)
D Mechanicky doraz zatvorenia i o " - x
E Elektricky zamok Poznamk§'2 AK. Jvewkabel BlueBus dlh§| ako 20 m, najviac vSak
F Vystrazny majak MLBT 40 m, pouzite vacsi prierez (2 x 1 mm?2).
G Pohon s riadiacou jednotkou (modely HK7024 a HK7024HS)
H Digitalna klavesnica (model EDSB) - &itacka transpondérov

Poznamka 3 Tieto dva kable mozno nahradit’ jednym kablom 4
x 0.5 mm2.

Poznamka 4 Tento kabel mozno nahradit’ jednym kablom 5 x
1.5 mm>

N

Pred montazou pripravte potrebné elektrické kable
podla ,,Obrazka 6 a kapitoly ,, TECHNICKE
PARAMETRE".

N
N

Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia
miesta montaze.

Pri ukladani chrani¢iek na elektrické kable
zohladnite, ze voda nahromadena v rozvodnych
krabiciach mbze cez spojovacie chranicky
sposobit kondenzaciu v riadiacej jednotke a
poskodit elektronické obvody.

MONTAZ PREVODOVEHO MOTORA

Nespravna montaz moéze sposobit vazny uraz
osobe pracujucej na systéme alebo jeho budicim
pouzivatelom.

Pred zostavenim automatizacie vykonajte
predbezné kontroly z odsekov ,,Kontroly pred
montazou“ a ,,Obmedzenia pouZitia vyrobku“.



Pred montazou urcte di?ku ramena pohonu - pozri odsek
,Urcenie diZzky ramena pohonu".

3.5.1 Uréenie dizky ramena pohonu

Zostavte sucasti ramena motora:

1. pripojte zahnuté rameno (A) k rovnému ramenu (B)
¢apom (C) a poistnym kruzkom (D). Rovnakym sp&sobom
pripojte konzolu kridla (E) k zahnutému ramenu (A).

~

2.  pre ZVISLU polohu pohonu nakreslite na stipiku
vodorovnu Ciaru vo vyske, v ktorej bude po montazi
upevinovacia konzola ramena na kridle

3.  uréte VODOROVNU polohu pohonu [rozmer (A)]:

/

/Q

Ak je pri mieste montaze pevna prekazka (stena,
strom atd'.), zmerajte vzdialenost E a postupujte
takto:

- AK je vzdialenost (E) aspor 650 mm, pozri odsek
»,Montaz pohonu s RAMENOM V PLNEJ DLZKE"

- Ak je vzdialenost’ (E) medzi 300 mm (minimum) a 650
mm (maximum), pozri odsek ,,Montaz pohonu so
SKRATENY M RAMENOM'

- J

3.5.2 Montaz pohonu s RAMENOM V PLNEJ DLZKE

Primontazi HYKE:
1. zmerajte vzdialenost’ (B)

- J

2. presunte kridlo do pozadovanej maximalnej otvorenej
polohy (najviac 110°) a skontrolujte vysledny uhol otvorenia

3. zistenu vzdialenost’ (B) vyznacte v grafe a vedte z nej
vodorovnu Ciaru cez oblast nameraného uhla otvorenia

4, v prieseCnikoch Ciary s oblastou vedte zvislice a urcte
pripustné hodnoty rozmeru (A); z rozsahu zvolte rozmer
(A). Napriklad: ak (B) = 200 mm a pozadovany uhol je
110°, rozmer (A) je medzi 300 mm a 345 mm

f ‘ I
450
400
350 90°-95°
300 — 95°-100°

250 100°-105°
B
200 /
150
100 /
50
0

150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450
A

105°-110° 95°-105°
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5.

vodorovnU upevnovaciu konzolu (C) pouzite ako $ablénu
na vyznacenie Styroch montaznych otvorov

8.

pohon upevnite na konzolu dvoma dodanymi skrutkami
(D)

~

~

6.

‘®

N
vyvftajte otvory na vyznacenych miestach konzoly 9. ru¢ne odblokujte pohon (pozri odsek ,, Ru¢né
~ odblokovanie a zablokovanie pohonu")
10. urcte miesto upevnenia konzoly na kridle tak, ze ramena

-

7. konzolu pohonu (C) pripevnite na stenu vhodnymi
hmozdinkami, skrutkami a podlozkami (nie su sucast' ou
dodavky)

-

~
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pohonu €o najviac vystriete

Konzolu treba umiestnit ¢o najd’alej od polohy
pohonu. Overte, ¢i sa rameno zastavuje na
koncovom doraze.




11.
12.

vyvftajte otvory v kridle
odstranenim poistného krazku a prislusného Capu
odpojte upevnovaciu konzolu od zahnutého ramena

~
- J
13. konzolu upevnite vodorovne na kridlo vhodnymi
skrutkami (nie st stc¢ast'ou dodavky)
~
N J
14. rameno opét’ upevnite na konzolu prave odstranenym
Capom a poistnym krazkom
15. pred zablokovanim pohonu nastavte koncové dorazy (pozri
odsek ,,Nastavenie mechanickych koncovych dorazov")
16. kridlo ru€ne presurnite priblizne do polovice drahy a

pohon zablokujte podfa odseku ,Ruéné odblokovanie a
zablokovanie pohonu“. Potom

ruCne posurnte kridlo o niekolko centimetrov v smere
otvarania

J
17. ak ma automatizovanéa brana dve kridla, pri montazi
druhého pohonu zopakujte vSetky uvedené kroky.
3.5.3 Montaz pohonu so SKRATENYM
RAMENOM
Pri tomto usporiadani je najvacsi pripustny uhol
otvorenia kridla 90°.
Pri montazi HYKE:
1. zmerajte vzdialenost’ (B)
~
- J

2. vzdialenost' (B) vyznac&te v grafe a z tohto bodu vedte
vodorovnu ¢iaru cez oblast’ medzi 90° a 95°

3. v prieseCnikoch Ciary s oblastou vedte zvislice a urlte
pripustné hodnoty rozmeru (A); z rozsahu zvolte rozmer
(A). Napriklad: ak (B) = 200 mm a pozadovany uhol je
95°, rozmer (A) je medzi 400 mm a 450 mm

4 N

D,

400

350
300
250
200
150
100
50
0

150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

90°-95°,

L 95°.

100°-105°

=

10

5°-110°

95°-105°

/

A
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4. vodorovnU upevnovaciu konzolu (C) pouzite ako $ablénu
na vyznacenie Styroch montaznych otvorov

7.

pohon upevnite na konzolu dvoma dodanymi skrutkami
(D)

~

~

N
5. vyvftajte otvory na vyznacenych miestach konzoly 8. ru¢ne odblokujte pohon (pozri odsek ,, Ru¢né
~ odblokovanie a zablokovanie pohonu")
9. pritiahnite rameno ku kridlu a prilozte k nemu

@

6. konzolu pohonu (C) pripevnite na stenu vhodnymi
hmozdinkami, skrutkami a podlozkami (nie su sucast' ou
dodavky)

4 _ )
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upevnovaciu konzolu

Rukami pritlaéte zahnuté rameno ku kridlu, kym sa
rameno nezablokuje (maximalne otvorenie).

~




10. jednou rukou pridrzte konzolu pri kridle, presunte kridlo
do maximéalnej otvorenej polohy a overte, ¢i rameno
nenaraza do prekazok

-

27)

13. konzolu upevnite vodorovne na kridlo vhodnymi
skrutkami (nie st stc¢ast’ ou dodavky)

4 N

29)

(.
11.  vyvftajte otvory v kridle
12. odstranenim poistného krazku a prislusného Capu

odpoijte upevnovaciu konzolu od zahnutého ramena

- J

14. rameno opéat’ upevnite na konzolu prave odstranenym
Capom a poistnym krtzkom

15. pred zablokovanim pohonu nastavte koncové dorazy (pozri
odsek ,Nastavenie mechanickych koncovych dorazov")

16. kridlo ru€ne presurite priblizne do polovice drahy a
pohon zablokujte podfla odseku ,Ruéné odblokovanie a
zablokovanie pohonu*. Potom
ru¢ne posunte kridlo o niekolko centimetrov v smere
otvarania

~45°

- J

17. ak ma automatizovanéa brana dve kridla, pri montazi
druhého pohonu zopakujte vSetky uvedené kroky.
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3.6 NASTAVENIE MECHANICKYCH KONCOVYCH
DORAZOV

Koncové dorazy nastavte takto:
1. odblokujte pohon dodanym klu&om (pozri odsek ,, Rué né
odblokovanie a zablokovanie pohonu")

2. ru¢ne presunte kridla do Uplne otvorenej polohy
3. oto&te plastovy kotu¢ (A) v spodnej Casti pohonu a
posunte drazku pod ramenom do zobrazenej polohy

4, vloZte doraz (B) do prvej dostupnej polohy: skuste ho
zasunut’ podla obrazka

12 - SLOVENSKY

o
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o o [}

- J

5. oto&te kotli¢ (A), aby doraz nevypadol, a posunte drazku
do polohy na ,Obrazku 31“. Jemne doladte
nastavovacou skrutkou (C)

Ak systém nema na zemi doraz zatvorenia, cely
postup zopakujte aj na nastavenie dorazu
zatvorenia

6. Uplne dotiahnite upevnovaciu maticu kott¢a (D), aby sa
nemohol nahodne otacat'.

RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
POHONU

Pohon mé& mechanické odblokovanie umoznujuce ruéné
otvorenie a zatvorenie brany. Ru¢né ovladanie pouZivajte iba
pri vypadku napajania, poruchach alebo potas montaze.

3.7

Odblokovanie zariadenia:

1. zasunte kfu¢ (A) a otoc¢te ho o 90° doprava

2. paku (B), ktor pruzina vysunula z puzdra, oto¢te o 90°
dofava

4 N

54
é‘l °

=

/

3. kridlo teraz mozno ru¢ne presunut’ do pozadovanej
polohy.

Zablokovanie zariadenia:

1. paku (B) otocCte 0 90° do zvislej polohy
2. zatlaCte paku, aby zapadla do puzdra
3. klu¢ (A) otocte 0 90° dolava

4, vytiahnite kIGC.



] 2. nadvihnite riadiacu jednotku (B) pohonu
4 ELEKTRICKE PRIPOJENIA p N
4.1 PREDBEZNE KONTROLY

VSetky elektrické pripojenia vykonavaijte pri

odpojenej elektrickej sieti aj odpojenej zaloznej

batérii (ak je osadena).

Pripajanie smie vykonavat iba kvalifikovany

personal.

A Do elektrického vedenia namontujte zariadenie na

uplné odpojenie automatizacie od siete.

- Vzdialenost  rozpojenych kontaktov —odpéajacieho J
zariadenia  musi  podfa montaznych  pokynov | 3, napajaci aj ostatné elektrické kable previete otvorom v
umoznovat  Uplné odpojenie pri  podmienkach spodnej &asti pohonu
kategorie prepatia Ill.

/ N
Elektrické pripojenia vykonajte takto: @
1. otvorte kryt pohonu (A)
/@ ™
P4 - J
Z 4, najprv pripojte napajaci kabel motora s jednotkou
4 HK7024 a HK7024HS: uvolnite kablova prichytku (C)
~
A
,
<
o J
J
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5. pripojte napéjaci kabel (D) a zaistite ho kablovou 8. zatvorte kryty pohonu.
prichytkou (C)

S (@

6. rovnakym postupom pripojte napajaci kabel motora bez
riadiacej jednotky HK7224 a HK7224HS

7. pripojte kable doplnkovych zariadeni podla ,Obrdzka
41" a odseku , Fotobunky*
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4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A OPIS PRIPOJENI

4.2.1 Schéma zapojenia

e ™
FLASH TX RX
©
Bluebus Bluebus %i NC
AERAL ’?’*—‘ S| 8K2 NO NO NO
|
Béebusétogébs épen CIOQ
ol (ol (2l (=] (=l
2¢ o2 2L ol ol
IO ALY VAN Y
Open A g
Stop/Set E
B Z Close ¥ %
O 1Y
oL g z
oo L ,®
L] ] T
\ _
— OI:IE' Q n g
N C: LJ
y 0
LOf . ¥
bro 4= a -
200 = 86888388686850068686808
QE@ ng.:(} Q0000000000000 000000000
Q0000000000000 000000000
Q0000000000000 000000000
:l?Eﬁ 1Y) 86888380686860060686008
M1 yOf 86888388686860060086008
—=COf . o » | 58888888888888888858888
e o= ok | T
—EE[T 1T &= - e
- J
4.2.2 Opis pripojeni
Tabulka 3
ELEKTRICKE PRIPOJENIA
Svorky Opis
M ,,L, M Pripojenie motora M1 [poznamka 1 ]
MM Pripojenie motora M2
Flash Vystup vystrazného majaka so ziarovkou 12 V (najviac 21 W). Vystup mozno programovat’ (pozri odsek
,Programovanie 1. irovne (ON-OFF)").
ELS Vystup elektrického zamku 12 V ~ (najviac 15 VA). Vystup mozno programovat’ (pozri odsek ,Programovanie 1.
urovne (ON-OFF)").
0GI Vystup ,Indikator otvorenej brany* pre signalizanu Ziarovku 24 V, najviac 4 W. Vystup mozno programovat’ (pozri
odsek , Programovanie 1. irovne (ON-OFF)").
ENC Vstup enkddera motora 1. Polaritu netreba dodrziavat
ENC Vstup enkddera motora 2. Polaritu netreba dodrziavat

¥

Pripojenie antény radiového prijimaca

Bluebus

Vstup pre kompatibilné zariadenia (napriklad EPLB, EPLOB, EPLIOB, ETPB, EDSB). Zariadenia zapojte paralelne
dvoma vodi¢mi prenéSajucimi napéjanie aj komunikacné signaly. Polaritu netreba dodrziavat'. Pri nacitani sa kazdé
pripojené zariadenie rozpozna samostatne vdaka jednoznanému kodu. Po kazdom pridani alebo odstraneni
zariadenia musi riadiaca jednotka vykonat' nacitanie (pozri odsek ,Na€itanie zariadeni*).

Poznamka 1 NepouZiva sa pri jednokridlovej brane (riadiaca jednotka automaticky rozpozna, Ze je nainstalovany iba jeden motor).
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ELEKTRICKE PRIPOJENIA

Svorky Opis
Vstup zariadeni, ktorych zasah okamzite zastavi prebiehajici manéver a vyvola kratky spétny pohyb. Mozno pripojit’ kontakty
NO (normalne otvoreng), NC (normalne zatvorené) alebo zariadenia s pevnym odporom vystupu 8.2 kQ), napriklad
bezpe&nostné hrany. Riadiaca jednotka pri naditani rozpozné kazdé pripojené zariadenie (pozri odsek , Naéitanie
zariadeni"). Ak zisti odchylku od nacitaného stavu, vyvola STOP. Mozno pripojit’ jedno alebo viac, aj rozdielnych zariadeni:

Sto lubovolny pocet vstupov NO paralelne;

P fubovolny pocet vstupov NC sériovo;

2 zariadenia s pevnym odporom vystupu 8.2 kQ) paralelne. Pri viac ako 2 zariadeniach ich v8etky zapojte kaskadovo s
jedinym zakon¢ovacim odporom 8.2 kQ;
2 zariadenia NO a NC paralelne s odporom 8.2 kQ v sérii s kontaktom NC (umozfiuje aj kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a
8.2 kQ).

SbS Vstup tlacidla NO (normalne otvoreného) na zadavanie povelov v rezime krok za krokom.

Open Vstup ovladacich zariadeni, ktorych zasah spusti iba otvaranie. Mozno pripojit’ kontakty NO (normélne otvorené).

Close Vstup ovladacich zariadeni, ktorych zasah spusti iba zatvaranie. Mozno pripojit’ kontakty NO (normalne otvorené).

5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE

Pred kontrolou a spustenim automatizacie odportucame
umiestnit’ kridlo priblizne do polovice drahy, aby sa mohlo
volne otvarat’ aj zatvarat'.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Napajanie smie pripajat iba kvalifikovany a
skuseny personal s potrebnou spdsobilostou, pri
plnom dodrzani platnych zakonov, nariadeni a
noriem.

Ihned po pripojeni napajania vykonajte niekolko jednoduchych

kontrol:

1. overte pravidelné blikanie LED ,BlueBUS", jedenkrat za
sekundu

2. overte, ¢i blikaju aj LED fotobuniek (TX aj RX); spdsob
blikania nie je podstatny, zavisi od inych faktorov

3. overte, ¢i majak pripojeny k vystupu FLASH nesvieti.

Ak uvedené podmienky nie sU splnené, ihned odpojte
napajanie riadiacej jednotky a dokladne skontrolujte elektrické
pripojenia. DalSie informacie o vyhladavani a diagnostike
porlch su v kapitole ,RIESENIE PROBLEMOV".

5.2 NACITANIE ZARIADENI

Po prvom spusteni musi riadiaca jednotka rozpoznat’
zariadenia pripojené k vstupom ,,Bluebus* a ,,Stop*“.

|| Nacitanie vykonajte aj vtedy, ak k riadiacej
jednotke nie je pripojené ziadne zariadenie.

Nacitanie umoznuje riadiacej jednotke jednotlivo rozpoznat’
pripojené zariadenia a zistit’ pripadné poruchy.
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Preto treba po kazdom pridani alebo odstraneni zariadenia
vykonat' postup nacitania zariadeni.

¢ N
@
f — ElluebuT Stop: SbS fOpen:CIoseﬁ
H [T Joo BelHHEH L]
ol I (o] (o] [+l
RN
i Sl 0 5
Open A :\ E“*L'l
Stop/Set E L2
1 Close ¥ I E
~ J

LED ,,L1“ a,,L2“ na riadiacej jednotke (,Obrdzok 42")
niekolkokrat pomaly bliknu, ¢im signalizuju potrebu nacitania.
Postupuijte takto:

1. sucasne stlacte a podrzte tlacidla [Open A] a
[Stop/Set]

2. tlacidla uvolnite, ked LED ,,L1“ a ,,L2% zaCnU rychlo
blikat' (priblizne po 3 sekundach)

3. niekolko sekund pockajte na dokoncenie nacitania
zariadeni riadiacou jednotkou

4, po dokonc&eni musi LED ,,Stop“ (S) svietit’ a LED ,,L1*“ a
»L2“ zhasnut' (LED ,L3" a ,L4" mb6zu zacat’ blikat).



5.3 VOLIC MOTORA

Riadiaca jednotka ma voli¢ (A - ,,Obrazok 43*) na vyber typu
motora (pozri , Tabulku 4*).

4 )

®
A
— — BluebusH Stop H SbS [{OpenpClose|—
o T
L ol (&l (ol 6l (3l (=
i—
- J

Voli¢ motora nastavte pred spustenim nacitania
mechanickych dorazov.

Akékolvek usporiadanie neuvedené v ,, Tabul'ke 4“
je zakazané.

Tabul'ka 4
VYBER TYPU MOTORA
Typ motora Voli& motora g‘\’,?ef‘?vzeme na
T T
n
o |GG o
n

5.4 NACITANIE POLOH MECHANICKYCH
DORAZOV

Po nacitani zariadeni nacitajte polohy mechanickych dorazov
(maximalne otvorenie a zatvorenie). Mozno to vykonat
automaticky, ruéne alebo zmiesSane. V automatickom rezime
jednotka nacita dorazy, vypocita najvhodnejSie posuny kridel a
body spomalenia ,,SA*“ a ,,SC* (,Obrazok 44").

& Pred automatickym samonacitanim overte, Ci sila
motora vyhovuje pouzitému typu motora (pozri
odsek ., Programovanie 2. urovne (nastavitel'né
parametre), funkcia L5%).

V' ruénom rezime sa polohy (,Obrazok 44‘) programujl
jednotlivo  presunutim kridel na pozadované miesta.
Programovanu polohu urCuje blikanie jednej z 6smich LED
»L1...L8% (pozri , Tabulku 5%).

V zmieSanom rezime mozno vykonat automaticky postup a
potom ru¢ne upravit’ jednu alebo viac poldh okrem poldh ,,0“ a
,»1%, ktoré zodpovedaju mechanickym dorazom.

- J
Tabulka 5
PROGRAMOVANE POLOHY
Poloha LED |Opis
maximalne zatvorenie: kridlo motora
z:l)tl;g? 10) L1 1 narazi na mechanicky doraz
zatvorenia
Poloha 0 maximalne zatvorenie: kridlo motora
(motor 2) L2 2 narazi na mechanicky doraz
zatvorenia
Posun pri otvarani: ked kridlo motora
Poloha SA L3 2 prekrodi tuto polohu, za¢ne sa
(motor 2) otvarat’ kridlo 1
Pozadované otvorenie: poloha, v
ktorej sa ma kridlo motora 1 zastavit’
na konci otvarania. Nemusi
Poloha A L4 zodpovedat’ mechanickému dorazu
(motor 1) otvorenia; mozno ju fubovolne zvolit
medzi polohami ,0“a ,1*
Pozadované otvorenie: poloha, v
ktorej sa ma kridlo motora 2 zastavit
na konci otvarania. Nemusi
Poloha A L5 zodpovedat’ mechanickému dorazu
(motor 2) otvorenia; mozno ju fubovolne zvolit
medzi polohami ,0“a ,1“
Posun pri zatvarani: ked je kridlo 1
zgg:gf 1S)C L6 pod touto polohou, zaéne sa
zatvérat kridlo 2
Maximalne otvorenie: kridlo motora 1
zg::;gf 11) L7 narazi na mechanicky doraz
otvorenia
Maximélne otvorenie: kridlo motora 2
Z:(I::gf;) L8 narazi na mechanicky doraz
otvorenia
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5.4.1 Nacitanie v automatickom rezime

| Open A =
| Stop/Set :/ E”i L3
i e L4
Close ¥ g
(. J
Automatické nacitanie vykonajte takto:
1. sUc¢asne stladte a podrzte tlacidla [Stop/Set] a

[Close V]

2. tlacidla uvolnite, ked LED ,,L3“ a ,,L4* zacnu rychlo
blikat’ (priblizne po 5 sekundach)

3. overte, Ci automatizacia vykonava tuto postupnost’
manévrov:
a. pomalé zatvorenie motora M1 po mechanicky doraz
b. pomalé zatvorenie motora M2 po mechanicky doraz
c. pomalé otvorenie motorov M2 a M1 po doraz
d. rychle zatvorenie motorov M1 a M2.

Ak prvy manéver (a) nezatvara kridlo motora M1,
ale kridlo motora M2, stlacenim [Open A ] alebo
[Close V¥ ] zastavte nacitanie. Potom na svorkach
riadiacej jednotky vymeiite pripojenia motorov M1
a M2 aj prislusnych enkoderov. Zopakujte
samonacitanie.

Ak prvé dva manévre (a a b) nie su ,,zatvaranim“,
ale ,,otvaranim®, stlacenim [Open A ] alebo
[Close V¥ ] zastavte nacitanie. Potom vymeiite
ovladacie vodice (krajné pozicie svorky) motora,
ktory vykonal otvaranie, a zopakujte
samonacitanie.

4, na konci zatvarania (d) oboch motorov LED ,,L3% a ,,L4*
zhasnu, €o signalizuje spravne dokoncenie postupu.

Ak pri automatickom nacitani zasiahnu fotobunky
alebo zariadenie pripojené k vstupu ,,stop“, postup
sa prerusi a LED L1 zaéne blikat. Vtedy
samonacitanie zopakujte od zaéiatku.

Automatické nacitanie mozno zopakovat
kedykol'vek, aj po montazi, napriklad po zmene
polohy mechanickych dorazov.

B
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5.4.2 Nacitanie v ruénom rezime

Pocas nacitania je na kazdé nasledujtice stlacenie
tla¢idla najviac 10 sekind. Po uplynuti ¢asu sa
postup automaticky ukonéi a dovtedajsie zmeny sa

ulozia.
4 ! I
Open A L
H N
H —E%
stop/set [T L3
; | L4
Close ¥V g
o &
- J

Ked' LED ,,L1..L8“ blikaju, medzi LED prepinajte
kratkym stlacenim [Open A ] alebo [Close V]
(blikajuca LED oznacuje aktualnu polohu).

|| Ked LED ,,L1..L8“ blikajii, na pohyb motora v
prislusnom smere drzte tlacidlo [Open A ] alebo

[Close ¥].

Rucné nacitanie vykonajte takto:

1. sti¢asne stlaéte a podrzte tlacidla [Stop/Set] a
[Close V]

2. tlacidla uvolnite, ked za¢ne blikat' LED ,,L1* (priblizne
po 3 s)

3. LED ,L1“ blika: poloha 0 motora M1
- Motor 1 presurite do polohy ,,0“ (,Obrdzok 44")
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvornite.
- Na uloZenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L1* svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za¢ne blikat' LED ,L2%).

4. LED ,L2" blika: poloha 0 motora M2
- Motor 2 presunte do polohy ,,0 (,Obrazok 44")
pridrZzanim [Open A] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvolnite.
- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L2" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za¢ne blikat' LED ,L3").

5. LED ,L3" blika: poloha SA motora M2
- Motor 2 presunte do polohy ,,SA“ (,Obrdazok 44")
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvornite.
- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L3" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za¢ne blikat’ LED ,L4").



10.

LED ,L4" blika: poloha A motora M1

- Motor 1 presunte do polohy ,,A“ (,Obrdazok 44")
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvolnite.

- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspor 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L4" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za¢ne blikat LED ,L5%).

LED ,L5" blika: poloha A motora M2

- Motor 2 presurite do polohy ,,A“ (,Obrazok 44*)
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvofnite.

- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspon 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L5" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za¢ne blikat LED ,L6").

LED ,L6" blika: poloha SC motora M1

- Motor 1 presurite do polohy ,,SC* (,Obrdazok 44")
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvolnite.

- Na uloZenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L6" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] zacne blikat LED ,L7%).

LED ,L7“ blika: poloha 1 motora M1

- Motor 1 presunte do polohy ,,1“ (,Obrazok 44")
pridrZzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvolnite.

- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L7" svieti; po uvolneni
[Stop/Set] za&ne blikat' LED ,L8").

LED ,L8" blika: poloha 1 motora M2

- Motor 2 presunite do polohy ,,1“ (,Obrazok 44")
pridrzanim [Open A ] alebo [Close ¥ ] . Po dosiahnuti
polohy tlacidlo uvolnite.

- Na ulozenie drzte [Stop/Set] aspori 3 sekundy, potom
ho uvolnite (po 2 sekundach LED ,L8" zostane svietit’).

Ak ma systém iba jeden motor:

- postupujte podfa bodov 1 a 2

- v bodoch 3 a 9 drzte tlacidlo [Stop/Set] aspori 3
sekundy, potom ho uvolnite

- po 2 sekundéach prislusna LED svieti az do uvolnenia
[Stop/Set] . Potom za¢ne blikat” dalSia LED.

Neprogramujte polohy LED L3 (SA motora M2), L4
(A motora M1) a L6 (SC motora M1). Medzi LED
prepinajte kratkym stlacenim [Open A ] alebo
[Close V¥ ] (blikajiica LED oznacuje aktualnu
polohu).

5.4.3

Nacitanie v zmieSanom rezime

Pocas nacitania je na kazdé nasledujtice stlacenie
tla¢idla najviac 10 sekind. Po uplynuti ¢asu sa
postup automaticky ukonéi a dovtedajsie zmeny sa
ulozia.

-

-

@ \
Open A L
H N
g —] E
stop/set [T L3
: | L4
Close ¥V g
i &
J

Zmiedané naclitanie vykonajte takto:

1.

5.5

vykonajte automatické samonadcitanie podfa odseku
»Nacitanie v automatickom rezime"

sUi¢asne stlacte a podrzte tlacidla [Stop/Set] a

[Close V]

tlagidla uvolnite, ked za¢ne blikat LED ,L1*

kratkym stlacenim [Open A ] alebo [Close V¥ ] posuiite
blikajucu LED (L1...L8) na programovanu polohu

tento posledny krok zopakujte pri vSetkych d'alSich
upravovanych polohach

ru¢né nacitanie ukoncite opakovanym stlaCanim

[Close ¥ ], kym blikajuca LED neprejde za polohu ,L8".

KONTROLA POHYBU BRANY

Po nagitani odport¢ame riadiacou jednotkou vykonat’ niekolko
otvoreni a zatvoreni, aby ste overili spravny pohyb brany a
odhalili chyby montaze alebo nastavenia.

4 @ )
| Open A [
| Stop/Set E
| Close ¥ E

- J

1. Postupuijte takto:

2.  stlatte [Open A] (,Obrdzok 48°). Overte fazy
zrychlenia, pohybu kon&tantnou rychlost ou a spomalenia
pri otvarani. Po skon&eni sa kridla musia zastavit
niekolko centimetrov pred mechanickym dorazom
otvorenia

3. stlatte [Close V] (,Obrdzok 48°). Overte fazy
zrychlenia, pohybu kon&tantnou rychlost ou a spomalenia
pri zatvarani. Po skonCeni musia byt’ kridla Uplne
zatvorené pri mechanickom doraze zatvorenia

4, overte, Ci riadiaca jednotka nacitala vSetky predtym

nastavené funkcie.
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5.6 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI K
RIADIACEJ JEDNOTKE

Ak treba napajat’ dallie zariadenia systému (napr. &itacku

transpondérovych kariet, osvetlenie klucového volica atd.),

mozno ich pripojit k svorkam ,SbS (kladna)* a ,Stop

(zaporna)“ (,Obrazok 41‘). Napéjacie napéatie je 24 V =,

maximalny dostupny prad 200 mA.

|| Napétie na svorkach ,,.SbS* a ,,STOP“ zostava
pritomné aj pri zapnutej funkcii ,,Stand-by“ na
doske.

O SKUSKY A UVEDENIE DO PREVADZKY

Ide o najdblezitejSie fazy zostavenia automatizécie, ktoré
zabezpe€ujl maximalnu bezpe&nost systému. Skusky mozno
vyuzit' aj pri pravidelnom overovani zariadeni automatizacie.

Skusky a uvedenie automatizacie do prevadzky
musi vykonat skiseny a kvalifikovany personal
zodpovedny za skusSky potrebné na overenie
prijatych rieSeni vzhfadom na rizika a dodrzanie
vSetkych pravnych predpisov, noriem a nariadeni,
najmd poziadaviek normy EN 12445 urcujucej
skusobné metody automatizovanych bran.

Doplnkové zariadenia podrobte osobitnym skaskam ich funkci
aj spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Postupujte podrla
navodov jednotlivych zariadeni.

6.1 SKUSKY

Postup skusok:

1. overte dosledné dodrzanie v8etkych pokynov kapitoly
,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPATRENIA*
odblokujte pohon podrla odseku ,,Rué¢né odblokovanie a

2. zablokovanie pohonu*

3. overte, Ci mozno kridlo ru€ne otvarat’ aj zatvarat’ silou
najviac 390N (priblizne 40 kg)

4. zablokujte pohon

5. ovladacimi zariadeniami (vysielag, tlacidlo, kft¢ovy voli¢
atd.) preskUSajte otvaranie, zatvaranie a zastavenie
brany a spravny pohyb kridel. Vykonajte viacero skusok
na posUdenie pohybu kridel, chyb montaze a nastavenia
aj miest s nadmernym trenim

6. jednotlivo overte spravnu ¢innost’ v8etkych
bezpetnostnych  zariadeni systému (fotobunky,
bezpe&nostné hrany atd.). Pri kazdom zasahu LED
,Bluebus” na riadiacej jednotke dvakrat rychlejSie blikne
na potvrdenie rozpoznania

7. ak sa riziku pohybu kridel predchadza obmedzenim
narazovej sily, zmerajte ju podfa normy EN 12445. Ak sa
na znizenie sily pouziva nastavenie ,sily motora“,
preskusajte rbzne nastavenia a vyberte najvhodnejSie.
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6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

N

Uvedenie automatizacie do prevadzky:

1. zostavte  technickl ~ dokumentaciu  automatizécie
obsahujucu: celkovy vykres, schému zapojenia,
posUdenie rizik a prijaté rieSenia, vyhldsenia vyrobcu o
zhode vSetkych pouzitych zariadeni a vyhlasenie o
zhode vyhotovené montaznikom

Uvedenie do prevadzky sa smie vykonat az po
uspesnom dokonéeni vSetkych skuisok.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky musi
byt vlastnik riadne oboznameny so vS§etkymi
zvyskovymi rizikami a nebezpecenstvami.

Branu nemozno uviest do prevadzky ¢iasto¢ne ani
v ,doéasnom* stave.

2. pri brane trvalo upevnite §titok s postupom odblokovania
a ru¢ného ovladania brany (,Obrazok 49")

- J

3. na branu upevnite vyrobny §titok s Gdajmi aspon: typ
automatizacie, meno a adresa vyrobcu (zodpovedného
za uvedenie do prevadzky), vyrobné &islo, rok vyroby a
oznacenie CE

4, vyhotovte vyhlasenie o zhode automatizacie a
odovzdajte ho vlastnikovi

5. vyhotovte navod na pouZzivanie automatizacie a
odovzdaijte ho vlastnikovi

6. vyhotovte a vlastnikovi odovzdajte ,Plan udrzby*“ s
pokynmi pre vetky zariadenia automatizacie.

B

Nice prostrednictvom technickej podpory
poskytuje pre celi uvedenu dokumentaciu
predvyplnené formulare.



7.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
7 PROGRAMOVANIE [Open A] Tlacidlo na otvorenie brany

Riadiaca jednotka ma 3 tlacidla: [Open A ], [Stop/Set] a

Vyberove tlaCidlo pri programovani.

[Close ¥ ] (,0brazok 50°), ktorymi mozno ovladat' jednotku [Stop/Set] Tlac¢idlo na zastavenie manévru
pocas skuSok a programovat’ dostupné funkcie. Tlacidlo Stlac¢enim na viac ako 5 sekund sa vstupi do

[Radio] sa nepouziva.

programovacieho rezimu.

-

-

~ [Close V] Tlacidlo na zatvorenie brany
@ _ Vyberové tlagidlo pri programovani.

Open A 1= [Radlql

M - Tlac¢idlo sa nepouziva.

P
Stop/Set | =

&

15
Close ¥V 1%

15

J

Programovatelné funkcie su rozdelené do dvoch drovni. Ich
stav signalizuje osem LED ,L1 ... L8" na riadiacej jednotke
(LED svieti = funkcia zapnuté; LED nesvieti = funkcia vypnuta).

7.2 PROGRAMOVANIE 1. UROVNE (ON-OFF)

V8etky funkcie 1. Urovne su z vyroby ,OFF*“ a mozno ich kedykolvek zmenit'. Jednotlivé funkcie su v, Tabulke 6.

7.2.1 Postup programovania 1. arovne

Pri programovani je na kazdé nasledujice stlacenie tlacidla najviac 10 sekind. Po uplynuti ¢asu sa postup
automaticky ukon¢i a dovtedajSie zmeny sa ulozia.

Programovanie 1. Urovne:

pONS

stladte a podrzte [Stop/Set] , kym nezacne blikat LED ,L1*

uvolnite [Stop/Set] , ked za¢ne blikat’ LED ,L1*

tlacidlom [Open A ] alebo [Close V¥ ] presufite blikajucu LED k upravovanej funkgii
stlacenim [Stop/Set] zmente stav funkcie:

- kratke bliknutie = OFF
- dlhé bliknutie = ON

a

pockajte 10 sekund (maximélny ¢as) na ukoncenie programovacieho rezimu.

|| Na nastavenie d’alSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ poc¢as postupu zopakujte body 2 a 3.

LED | Funkcia

Tabul'ka 6

FUNKCIE 1. UROVNE (ON-OFF)

Opis

L1 | Automatické zatvaranie

Funkcia ZAPNUTA: po otvoreni nasleduje pauza (rovna nastavenému &asu pauzy), po ktorej
riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaranie. Predvoleny Cas pauzy je 30 sekund.
Funkcia VYPNUTA: systém pracuje v ,poloautomatickom* rezime.

L2 |Zatvorit po fotobunke

Funkcia ZAPNUTA: ak pri otvarani alebo zatvarani zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy
sa skrati na 5 sekund bez ohfadu na nastaveny ,Cas pauzy"“. Ak je ,automatické zatvaranie® vypnuté, zasah
fotobuniek pri otvarani alebo zatvarani ho zapne s nastavenym ,asom pauzy".

L3 | Vzdy zatvorit

Funkcia ZAPNUTA: pri vypadku napéajania, aj kratkom, riadiaca jednotka 10 sekund po jeho

obnoveni zisti otvorenu branu a automaticky spusti zatvaranie, ktorému predchadza 5 sekund predbezného
blikania.

Funkcia VYPNUTA: po obnoveni napéajania zostane brana v rovnakej polohe.

L4 | Stand-by all

Funkcia ZAPNUTA: 1 minGtu po skon&eni manévru riadiaca jednotka vypne vystup ,Bluebus®

(pripojené zariadenia) a v8etky LED okrem LED Bluebus, ktora blika pomalsSie. Po prijati povelu sa obnovi
bezné ¢innost’ (s kratkym oneskorenim). Funkcia zniZuje spotrebu, ¢o je dolezité pri napajani batériami alebo
fotovoltickymi panelmi.
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FUNKCIE 1. UROVNE (ON-OFF)

LED | Funkcia Opis

L5 Majak / osvetlenie | Funkcia ZAPNUTA: vystup ,elektricky zamok" funguje ako ,osvetlenie®.
Funkcia VYPNUTA: vystup funguje ako elektricky zamok.

Funkcia ZAPNUTA: majak zaéne blikat 3 sekundy pred zagatim manévru, aby
L6 | Predbezné blikanie | vopred upozornil na nebezpetnu situaciu.
Funkcia VYPNUTA: majék zacne blikat' pri zaCati manévru.

»Close" sa zmeni na
,Ciastocné otvorenie 1“

,Indikator

L8 otvorenej brany“
alebo ,Indikator

udrzby“

L7 Funkcia ZAPNUTA: vstup ,Close" riadiacej jednotky funguje ako ,Ciasto&né otvorenie 1°.

Funkcia ZAPNUTA: vystup ,indikator otvorenej brany* riadiacej jednotky funguje ako
.indikator udrzby*.
Funkcia VYPNUTA: vystup funguje ako ,indikator otvorenej brany*.

7.3 PROGRAMOVANIE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vyrobné nastavenia parametrov 2. Urovne su v , Tabul'ke 7° zvyraznené ,SIVOU". Mozno ich kedykolvek zmenit’ v stupnici 1 az 8.
Hodnoty jednotlivych LED su v, Tabul'ke 7.

7.3.1 Postup programovania 2. irovne

Pri programovani je na kazdé nasledujuce stlacenie tlacidla najviac 10 sekind. Po uplynuti ¢asu sa postup
automaticky ukon¢i a dovtedajsie zmeny sa ulozia.

Programovanie 2. Urovne:

1. stlaCte a podrzte [Stop/Set] , kym nezaéne blikat' LED ,L1*

2. uvolnite [Stop/Set] , ked za¢ne blikat LED L1

3 tlacidlom [Open A ] alebo [Close ¥ ] presufite blikajucu LED na ,vstupn LED“ upravovaného parametra

&

stlacte a drzte [Stop/Set] . Pri stlacenom tlacidle [Stop/Set] :

- pockaijte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED aktualnej Grovne upravovaného parametra
- tlacidlom [Open A ] alebo [Close ¥ ] presurite LED k pozadovanej hodnote parametra
uvolnite tlagidlo [Stop/Set]

pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovacieho rezimu.

E's»sn

I!V!I Na nastavenie viacerych parametrov pocas postupu zopakujte kroky od bodu 2 po bod 4.

|| Hodnota zvyraznena sivou (,, Tabul’ka 7) oznaéuje vyrobné nastavenie.
Tabulka 7

‘(Eg’p Parameter ;-dl:;gveﬁ) Hodnota Opis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekind Nastavi ¢as pauzy, teda ¢as

. L4 45 sekand pred automatickym opatovnym
L1 Cas pauzy . zatvorenim. U€inné iba pri

L5 60 sekand zapnutej funkcii zatvarania.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
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Vstup

LED

FUNKCIE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

LED Parameter (Groven) Hodnota Opis

L1 Otvorit' - Stop - Zatvorit' - Stop

L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit

L3 Otvorit’ - Zatvorit' - Otvorit’ - Zatvorit
BYTOVY DOM
Pri otvarani povely ,Krok za krokom* a
,Otvorit'* nemaju tginok; povel ,,Zatvorit “ obrati smer pohybu
a kridla sa zatvaraju.

L4
Pri zatvarani povely ,Krok za krokom* a
,Otvorit'“ obratia smer pohybu a kridla sa otvaraju; povel
LZatvorit'“ nema ucinok. UrCuje postupnost’ povelov

vstupov ,SbS*, ,Open*, ,Close”
BYTOVY DOM 2 alebo radiového ovladaca.
Funkcia Krok Pri otvarani povely ,Krok za krokom“ a ] _ )

L2 Ao ,Otvorit’“ nemaju ucinok; povel ,Zatvorit* obréati smer pohybu | Poznamka: pri nastaveni L4, LS5,
a kridla sa zatvaraju. Ak povel trva dihSie ako 2 sekundy, L7 a L8 sa meni aj spravanie
vykona sa ,Stop*. povelov ,Otvorit’* a ,Zatvorit™.

L5
Pri zatvarani povely ,Krok za krokom* a
,Otvorit'* obréatia smer pohybu a kridla sa otvaraju; povel
LZatvorit® nema Uc¢inok. Ak povel trva dihSie ako 2 sekundy
vykona sa ,Stop®.
L6 KROK ZA KROKOM 2 (menej ako 2 sekundy vyvola &iastocné
otvorenie)
OVLADANIE S PRIDRZANIM
L7 Manéver prebieha iba pocas trvania povelu; pri preruSeni
povelu sa zastavi.
L8 ,Poloautomatické” otvaranie, zatvaranie ,s pridrzanim®.
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredne
. , L4 Rychlo Nastavi rychlost’ motora pocas
= mg:g:,:s't L5 Velmi rychlo bezného chodu.
L6 Mimoriadne rychlo
L7 Otvara ,Rychlo®; zatvara ,Pomaly*
L8 Otvéra ,Mimoriadne rychlo*; zatvara ,Stredne”
L1 Bez odlah&enia
L2 Uroveii 1 - minimalne odrahéenie (priblizne 100 ms)
L3 Uroven 2 - ... Nastavi trvanie ,kratkeho
Odrlahcenie L4 Uroven 3 - . spé&tného pohybu* opoch
L4 motorov po L5 Urover 4 - quoroy po zvatvo[enl na )
zatvoreni - znizenie zvyskového koncového
L6 Uroven 5 - ... pritlaku.
L7 Uroven 6 - ...
L8 Uroven 7 - maximalne odrah&enie (priblizne 800 ms)
L1 Urovefi 1 - minimalna sila
L2 Uroven 2 - ...
L3 Uroveii 3 - ...
L5 Sila motora L4 L’Jrovervw 4 Nastavi silu oboch motorov.
L5 Uroven 5 - ...
L6 Urovefi 6 - ...
L7 Uroven 7 - ...
L8 Urovefi 8 - maximalna sila
L1 Pre chodcov 1 (kridlo M2 sa otvori na 1/4 celej drahy)
L2 Pre chodcov 2 (kridlo M2 sa otvori na 1/2 celej dréahy) . .
- - — Nastavi druh otvorenia povelu
L3 Pre chodcov 3 (kridlo M2 sa otvori na 3/4 celej drahy) _Giastodné otvorenie 1%, Pri
L4 Pre chodcov 4 (upIné otvorenie kridla 2) Grovniach L5, L6, L7 a L8
_ L5 Ciastoéné 1 (obe kridla sa otvoria na 1/4 ,minimalneho* oznacuje ,minimaine" otvorenie
L6 Otvorenie pre otvorenia) mengie z otvoreni M1.a M2;
chodcov alebo Ciastoéné 2 (obe kridla sa otvoria na 1/2 ,minimalneho” napriklad pri otvoreni M1 na 90°
Ciastocné L6 otvorenia) aM2 na 110: je minimalne
L7 Ciastoéné 3 (obe kridla sa otvoria na 3/4 ,minimalneho* otvorenie 90°.
otvorenia)
L8 Ciasto&né 4 (obe kridla sa otvoria na ,minimalne* otvorenie)
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‘L’Et[';p Parameter ;-ﬁErIgver'\) Hodnota Opis
L1 500
L2 1000
L3 1500 Nastavi poCet manévrov do vyvolania
L7 Upozornenie na L4 2500 poziadavky na idrzbu automatizacie (pozri
udrzbu L5 5000 odsek Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu*).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsi)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru e . ’
(s |Zomamporich |Lé Vyskedok manewn moztuje 2t dun poruchy i poslednych
L5 Vysledok 5. manévru Zéznam ponich).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia ,,Pohyb za kazdych okolnosti*

Funkcia umoznuje ovladat’ automatizaciu aj pri nespravne;
¢innosti alebo poruche jedného &i viacerych bezpe&nostnych
zariadeni. Automatizaciu mozno ovladat’ ,s pridrzanim* takto:

1. zadajte povel na pohyb brany vysielatom, kfa&ovym
volicom atd’. Ak vSetko funguje spravne, brana sa pohne
normalne; inak pokracujte bodom 2

2. do 3 sekund znova aktivujte ovladac a drzte ho

3. priblizne po 2 sekundach brana vykona pozadovany
manéver ,s pridrzanim®, teda pohybuje sa, kym drZite

ovladac.

|| Pri poruche bezpeénostnych zariadeni majak
niekolkokrat blikne podla druhu problému. Druh
poruchy zistite podFa kapitoly , RIESENIE
PROBLEMOV...~.

7.4.2 Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu“

Funkcia  upozorni  pouZivatela na  potrebu  Udrzby

automatizacie. Signalizaciu zabezpecuje Ziarovka pripojena k
vystupu ,OGI*, ak je nastaveny ako ,indikator udrzby".
Nastavenie je mozné iba programatorom ,Oview" (pozri odsek
. Pripojenie programatora Oview").

|| Jednotlivé signaly indikatora su v ,, Tabulke 8“.
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Tabulka 8

SIGNALIZACIA ,,INDIKATORA UDRZBY*“

Pocet manévrov Signal
. . Ziarovka svieti 2 sekundy na zagiatku
O,
Menej ako 80% limitu otvarania.
Medzi 81% a 100% limitu | Ziarovka blik& po&as celého
manévru.
Viac ako 100% limitu Ziarovka nepretrzite blika.

7.5 VYMAZANIE PAMATE

Nasledujuci postup obnovi vyrobné nastavenia
riadiacej jednotky. VSetky vlastné nastavenia sa
stratia.

e N

51

| Open A |=
| P4 EEe L
Stop/Set | L2
H &
Close ¥V g
o &

- J

Paméat’ riadiacej jednotky vymazete a vyrobné nastavenia

obnovite takto:

1.  drzte [Open A]a[Close ¥ ], kym nezacnu blikat’ LED
,L1“a,L2"

2. uvolnite tlacidla.




3

Niektoreé zariadenia signalizuju prevadzkovy stav alebo pripadné poruchy.

8.1

sériami.

» Tabulka 9* uvadza pric¢inu a mozné rieSenie kazdého druhu
poruchy signalizovanej majakom.

SIGNALIZACIA VYSTRAZNYM MAJAKOM

Ak je k vystupu FLASH (A) riadiacej jednotky pripojeny majak,
poCas manévru blikad raz za 1 sekundu. Pri poruche vydava
kratSie bliknutia opakované dvakrat s pauzou 1 sekunda medzi

RIESENIE PROBLEMOV...
(sprievodca poruchami)

190

o

ve =
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use|4
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O0000000000
O0000000000
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Tabul'ka 9

SIGNALY MAJAKA PRIPOJENEHO K VYSTUPU FLASH (,,OBRAZOK 52)

Bliknutia

Porucha

Mozné rieSenie

1 kratke ¢ervené bliknutie
pauza 1 sekunda
1 kratke ¢ervené bliknutie

Chyba systému BlueBus

Kontrola zariadeni BlueBus na zaciatku manévru nezisti rovnaké
zariadenia ako pri nacitani. Niektoré mozu byt odpojené alebo
chybné: skontrolujte ich a podla potreby vymente. Po vykonani
zmien treba zopakovat' nacitanie zariadeni.

2 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
2 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nepovolujt pohyb alebo vyvolali
jeho obratenie. Skontrolujte pripadné prekazky.

3 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
3 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah funkcie ,,Detekcia prekazok“ cez
obmedzovac sily

Motory pri pohybe brany narazili na zvySeny odpor. Zistite
pri¢inu a podra potreby zvyste silu motora.

4 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
4 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah vstupu STOP

Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu zasiahli zariadenia
vstupu STOP. Zistite priginu.

5 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych ¢ervenych bliknuti

Chyba vnutornych parametrov riadiacej
jednotky

Pockajte aspor 30 sekund, potom skuste zadat’ povel a podla
potreby odpojte napajanie. Ak stav pretrvava, mdzeist' o vaznu
poruchu a treba vymenit’ elektronickd dosku.

6 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych ¢ervenych bliknuti

Prekro¢eny maximalny pocet po sebe
idacich manévrov alebo manévrov za
hodinu

Pockajte niekolko minut, kym pocet manévrov neklesne pod
maximalny limit.

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych ¢ervenych bliknuti

Porucha elektrického obvodu

Pockajte aspor 30 sekund, potom skuste zadat’ povel a podla
potreby odpojte napéjanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu
poruchu a treba vymenit' elektronickll dosku.

8 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych ¢ervenych bliknuti

Je pritomny povel, ktory brani
vykonaniu d’alSich povelov

Skontrolujte druh ,trvalo pritomného” povelu (napriklad z hodin
na vstupe AUX).

9 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych ¢ervenych bliknuti

Automatizaciu zastavil povel ,,Zastavit
automatizaciu“

Odblokujte automatizaciu povelom ,Odblokovat” automatizaciu®.

10 kratkych éervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
10 kratkych cervenych bliknuti

Zasah funkcie ,,Detekcia prekazok“ z
enkodera

Motory poCas pohybu prekonéavali zvySené trenie. Zistite
pri¢inu.
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8.2 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE
Riadiaca jednotka m&a LED ,L1-L8" na tlaCidlach a LED

,L9-L13" na svorkach (,0Obrdazok 54").

Kazda LED moze vydavat osobitné signaly pri beznej ¢innosti
aj poruchach. ,Tabulka 10 a Tabulka 11" uvadzaju priciny a

mozne rieSenia jednotlivych poruch.

-
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Close ¥
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SIGNALY LED NA SVORKACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Tabul'ka 10

Stav

Vyznam

Mozné rieSenie

Vsetky LED

Ziadna LED nesvieti

Riadiaca jednotka bez
napajania

Overte nap4ajanie a neporusenost’ poistiek; podla potreby zistite pricinu
poruchy a vymerite ich za poistky rovnakych parametrov. Ak ani LED
,BlueBus" nesvieti alebo neblika, pravdepodobne ide o vaznu poruchu
vyzadujucu vymenu riadiacej jednotky.

LED BLUEBUS

Zelena LED stale nesvieti

Porucha

Overte napajanie a neporusenost’ poistiek; podla potreby zistite pricinu
poruchy a vymernite ich za poistky rovnakych parametrov.

Zelena LED stale svieti

Vazna porucha

Vazny problém: skuste odpojit’ napajanie riadiacej jednotky; ak stav pretrvava,
vymerite elektronickd dosku.

1 bliknutie zelenej LED
za sekundu

VsSetko v poriadku

Bezna Cinnost' riadiace] jednotky.

2 rychle bliknutia zelenej
LED

Zmena stavu vstupov

Bezné pri zmene jedného zo vstupov ,SbS*, ,Stop*, ,Open® alebo ,Close”, pri
zasahu ovladacich fotobuniek alebo odoslani povelu vysielacom.

Série bliknuti ¢ervenej
LED oddelené pauzou 1
sekunda

Rozne

Postupujte podla , Tabulky 9°.

LED STOP

OFF Zasah vstupu ,,Stop Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu ,Stop*.

Svieti Vsetko OK Vstup ,Stop* je aktivny.

LED SbS

OFF Vsetko OK Vstup ,SbS* nie je aktivny.

Svieti Zdsahwalupul,SbSt Bezné pri aktivnom zariadeni pripojenom k vstupu ,SbS*.
LED OPEN

OFF Vsetko v poriadku Vstup ,Open* nie je aktivny.

Svieti AR O Bezné pri aktivnom zariadeni pripojenom k vstupu ,Open®.
LED CLOSE

OFF Vsetko v poriadku Vstup ,Close” nie je aktivny.

Svieti SRR L Bezné pri aktivnom zariadeni pripojenom k vstupu ,Close".
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SIGNALY LED (L1..L4) (,,OBRAZOK 54“)

Tabulka 11

Stav Vyznam

Mozné rieSenie

LEDL1-L2

Zmena poctu zariadeni na
,BlueBus“ alebo nebolo
vykonané nacitanie
zariadeni.

Pomalé blikanie

Treba vykonat’ nacitanie zariadeni (pozri odsek , Nacitanie zariadeni*).

LED L3 - L4

Polohy mechanickych
dorazov neboli nikdy
nacitané alebo sa po ich
nacitani zmenilo
nastavenie DIP
prepinacov.

Pomalé blikanie

Treba vykonat’ nacitanie zariadeni (pozri odsek , Nacitanie zariadeni*).

8.3 ZAZNAM PORUCH

Riadiaca jednotka m6ze zobrazit' poruchy poslednych 8
manévrov (napriklad preru$enie manévru zasahom fotobunky
alebo bezpet&nostnej hrany).

Kontrola zoznamu poruch:
1. drzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 sekundy
2. uvolnite [Stop/Set] , ked za¢ne blikat’ LED ,L1*

3. kratko stlacte [Open A ] alebo [Close ¥ ] a presuiite
blikanie na ,L8" (,Zoznam portch*)

4. drzte tlacidlo [Stop/Set] stlacené pocas celych krokov 5
a6

5. pocCkajte priblizne 3 sekundy; rozsvieti sa LED ,L1*
zodpovedajlca vysledku posledného manévru

6. pridrzanim [Open A ] alebo [Close V¥ ] vyberte
manéver: prislusna LED vyda rovnaky pocet bliknuti ako
majak pri poruche (pozri , Tabul’ku 9*)

7. uvolnite tlacidlo [Stop/Set] .

e @ N
il
Open A |=]=—+—L1
i
r s
Stop/Set =
i 15
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Close ¥V || [1]%
=618
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9 DALSIE INFORMACIE (Prislusenstvo)

9.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENI

Po zostaveni automatizacie mozno zariadenia kedykolvek
pridavat alebo odstrafiovat’. K vstupom ,BlueBUS* a ,STOP*
mozno pripojit’ rézne zariadenia podla nasledujucich odsekov.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni ich nacitajte
podla odseku ,,Nacitanie d’'alsich zariadeni*.

9.1.1 BlueBUS

BlueBUS umoznuje pripojit kompatibilné zariadenia iba dvoma
vodiémi prenaSajucimi napajanie aj komunikacné signaly.
V8etky zariadenia sa pripajaju paralelne na rovnaké 2 vodice
BlueBUS bez dodrzania polarity; kazdé zariadenie sa
rozpoznava podfa jednoznacnej adresy pridelenej pri montazi.
K BlueBUS mozno pripojit fotobunky, bezpe&nostné
zariadenia, ovladacie tlagidla, signalizacné svetla atd.
Riadiaca jednotka pri prislusnom nacitani rozpozna kazdé
zariadenie samostatne a presne zisti pripadné poruchy. Preto
po kazdom pripojeni alebo odstraneni zariadenia BlueBUS
vykonajte nacitanie riadiacou jednotkou podfa odseku

,Nacitanie d’alsich zariadeni".
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9.1.2 Vstup STOP

Vstup STOP okamzite zastavi manéver a vyvola kratky spéatny
pohyb. Mozno pripojit zariadenia s kontaktmi NO (normalne
otvorenymi), NC (normalne zatvorenymi) aj s pevnym odporom
vystupu 8.2 kQ, napriklad bezpenostné hrany. Podobne ako
pri BlueBUS riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia na
vstupe STOP pri nacitani (pozri odsek ,Nacitanie d'alSich
zariadeni*); potom vyda povel STOP pri odchylke od
rozpoznaného stavu. Pri vhodnom zapojeni mozno k vstupu
STOP pripojit’ viacero, aj rozdielnych zariadeni:

- Lubovolny pocet zariadeni NO mozno vzajomne zapojit’
paralelne.

- Lubovolny pocet zariadeni NC mozno vzajomne zapojit
Sériovo.

- Dve zariadenia s pevnym odporom vystupu 8.2 kQ mozno
zapojit paralelne; pri viac ako 2 zariadeniach ich vSetky
zapojte kaskadovo s jedinym zakonCovacim odporom 8.2
kQ.

- Kontakty NO a NC mozno kombinovat' paralelne s odporom
8.2 kQ v sérii s kontaktom NC (umozniuje aj kombinaciu 3
zariadeni: NA, NC a 8.2 kQ).

Ak vstup STOP slizi na pripojenie bezpeénostnych
zariadeni, iba zariadenia s pevnym odporom 8.2 kQ
zaruéuju bezpecénost kategorie 3 proti porucham
podla normy EN 13849-1.

9.1.3 Fotobunky

Aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenia systému

,BlueBUS", musia byt adresované. Adresu nastavite spravnou
polohou prepojky v kazdom zariadeni (pozri aj jeho navod).
NizSie je schéma adresovania fotobuniek podfa typu.

Tabulka 12

ADRESY FOTOBUNIEK

Fotobunka Poloha prepojok

FOTO (PHOTO)
==

Vonkajsia fotobunka h = 50 aktivna pri
o o

zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO Il (PHOTO 1)
Vonkajsia fotobunka h = 100 aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb brany)
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ADRESY FOTOBUNIEK

Poloha prepojok

0=

oy

=
L=
J

Po montazi alebo odstraneni fotobuniek ¢i d’alSich
zariadeni vykonajte nacitanie (pozri odsek
., Nacitanie zariadeni*).

Fotobunka

FOTO 1 (PHOTO 1)

Vnutorna fotobunka h = 50 cm aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj pri
otvarani (zastavi a po uvolneni fotobunky
obnovi pohyb)

FOTO 1 1l (PHOTO 1 II)

Vnutorna fotobunka h = 100 cm aktivna pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj pri
otvarani (zastavi a po uvolneni fotobunky
obnovi pohyb)

FOTO 2 (PHOTO 2)

Vnutorna fotobunka aktivna pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 2 1l (PHOTO 2 i)
Vnutorna fotobunka aktivna pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 3 (PHOTO 3)
ZAKAZANE ZAPOJENIE

9.1.4 Nacitanie d’alSich zariadeni

Zariadenia na ,BlueBUS" a vstupe ,STOP“ sa bezne nacitaju
pri montazi; po pridani novych alebo odstraneni pdvodnych
zariadeni mozno nacitanie zopakovat'.

4 ~N
57
f! — EHuebuT Stop: SbS fOpen:CIose—
H [ 10 dHElHE B L]
| [T [l =l Ik 2] (=l (=l
e lié\ \ 2 9 o
9 NI VR T
: Open A :\ E“fL'l
: Stop/Set L2
1 Close ¥V I
N~ J

Postupujte takto:

1. su¢asne stlacte a podrzte tlagidla [Open A ] a
[Stop/Set]

2. tlacidla uvolnite, ked LED ,,L1“ a ,,L2“ za¢nu rychlo
blikat' (priblizne po 3 sekundach)

3. niekolko sekund pockajte na dokoncenie nacitania
zariadeni riadiacou jednotkou

4. po dokonc&eni musi LED ,,Stop“ (S) svietit’ a LED ,,L1“ a
»L2“ zhasnut' (LED ,L3" a ,L4“ mbzu zacat' blikat).

Po pridani alebo odstraneni zariadeni zopakujte
skusky automatizacie podl'a odseku ,,Skusky“.



9.2 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM
Riadiaca jednotka mé& =zasuvku pre radiové priimace s

Tabul'ka 14

OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSiRENOM REZIME 2

konektorom SM (volitelné prisluSenstvo), ktoré umoziuju | [é. Povel Opis
dialkové ovladanie vysielaCmi pdsobiacimi na jej vstupy. 1 Krok za krokom | Povel ,SbS* (Krok za krokom)
2 Ciastoéné otvorenie 1 | Povel ,Ciasto&né otvorenie 1*
Pred montazou prijimaca odpojte napajanie 3 Open Povel ,Otvorit™
riadiacej jednotky. 4 Close Povel ,Zatvorit'*
Montaz prijimaga (,Obrdzok 58"): 5 |Stop Zastavi manéver
1. odstrarite kryt skrinky riadiacej jednotky 6 Krok za krokom | o 1o5ime bytoveho domu
2. zasufite prijimac¢ (A) do prislusnej zasuvky (B) na pre bytovy dom
elektronickej doske riadiacej jednotky 7 Krok za krokom s | Povely aj pri zablokovanej automatizacii
3.  nasadte kryt skrinky riadiacej jednotky. vysokou prioritou | alebo zapnutych poveloch
S . | Ciasto&né otvorenie (kridlo M2 sa
Teraz mozno obnovit’ napéjanie riadiacej jednotky. s SR ECEEERE otvori na 1/2 celej drahy)
X 2a . Ciasto&né otvorenie (obe kridla sa
~
(" @ 9 Ciastocné otvorenie 3| o 115 o) o] drahy)
\4/ Spusti otvaranie a po jeho dokonc&eni
zablokuje automatizéaciu; riadiaca
jednotka prijima iba povely ,Krok za
. . | krokom s vysokou prioritou” a
10 gt:‘t’grrr: ;izzzglizkule ,Odblokovat" automatizaciu“ alebo
(iba z Oview) povely ,Odblokovat” a
zatvorit* a ,Odblokovat’ a otvorit'
Spusti zatvaranie a po jeho
dokonCeni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka prijima iba povely
. . | ,Krok za krokom s vysokou prioritou*
11 Zﬁ:gm';ta;zzéact;:]okwe a ,Odblokovat’ automatizaciu® alebo
(iba z Oview) povely ,Odblokovat’ a
zatvorit'* a ,Odblokovat’ a otvorit'*
Zastavi manéver a zablokuje
automatizaciu; riadiaca jednotka
prijima iba povely ,Krok za krokom s
vysokou prioritou” a ,Odblokovat
12 Zablokovat automatizaciu| automatizaciu“ alebo (iba z Oview)
povely ,Odblokovat’ a zatvorit'* a
L ,Odblokovat' a otvorit'
, Tabulka 13“ a ,Tabulka 14" uvadzaju ,Vystupy prijimaca“ a
prisludné ,Vstupy riadiacej jednotky*. 13 Odblokovat Odblokuje automatizaciu a obnovi
Tabulka 13 ;utomt?tlzacuil . ;eznu Cl'n?OSt —
2 2 apnutie osvetlenia | Zapne vystup osvetlenia s
gMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME 1 ALEBO REZIME 14 s Gasovadom Sasovanym vypnutim
Vystup prijimaéa Vstup riadiacej jednotky 15 ZapntL||tie_-vypnutie Zavpl’na }? vipi na:( vykstup osvetlenia v
Vystup €. 1 Povel ,SbS* (Krok za krokom) osvetlenia rezime ok za xrokom
V‘,'smp c 2 Povel ”C'aStQ?lne otvorenie 1 Dalsie informacie najdete v prislusnom navode
Vystup €. 3 Povel ,Otvorit'* P
prijimaca.
Vystup €. 4 Povel ,Zatvorit
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9.3 PRIPOJENIE A MONTAZ ZALOZNEJ BATERIE

Batériu pripojte k riadiacej jednotke az po
dokongéeni vSetkych faz montaze a programovania,
pretoze slizi ako nudzovy zdroj napajania.

& Pred montazou zaloznej batérie odpojte napajanie
riadiacej jednotky.

Montaz a pripojenie batérie:

1. odstranite kryt (A)

2. nadvihnite riadiacu jednotku (B) pohonu
3. zasufite batériu (C) do jej priestoru
-

(59 ~
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4,

zasunite prisludny konektor (E) do zasuvky (A) na
riadiacej jednotke.




9.4 PRIPOJENIE EXTERNEHO ODBLOKOVANIA 3. ocelové lanko (D) prevleéte najprv skrutkou (C) a potom
KIO otvorom ¢apu (E)
4. lanko zaistite dotiahnutim ¢apu (F)

& Kio pripojte k pohonu kridla, ktoré sa pri
zatvorenej brane zaéne pohybovat ako prvé.

Pri pripjani postupujte takto:
1. odstrante kryt (A) a plastové puzdro (B)

4 N

@

7. lanko pripojte ku Kio podra prislusného navodu.
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9.5 PRIPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

K riadiacej jednotke mozno pripojit programator ,Oview".
Umoznuje rychlo a Uplne programovat funkcie, upravovat
parametre, aktualizovat’  firmvér  riadiacej  jednotky,
diagnostikovat' poruchy a vykonavat beznu udrzbu. ,Oview*
umozfuje pracovat s riadiacou jednotkou priblizne zo
vzdialenosti do 100 m. Ak je viac riadiacich jednotiek
spojenych siet'ou ,,BusT4", pripojenim ,,Oview" k jednej z nich
mozno na displeji zobrazit' v8etky jednotky siete (najviac 16).
,oview" modze zostat pripojeny aj pri beznej prevadzke
automatizacie, aby pouzivatef mohol zadavat povely v
prislusnej ponuke.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N odpoijte riadiacu
jednotku od napajania.

Montaz rozhrania:

1. odstrante kryt (A)

2. odstrante predlisovany plastovy diel (B) a overte, ¢i
nezostali ostrapky

4 )

D o
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3.

4.

vlozte rozhranie (C) do prislusnej zasuvky (D) na
elektronickej doske riadiacej jednotky
zasufite kabel (E) do prislusnej zasuvky (F) rozhrania.

-

Teraz mozno obnovit' napéajanie riadiacej jednotky.

Dalsie informacie najdete v prislusnych
navodoch pripojenych zariadeni.



9.6 PRIPOJENIE SOLARNEHO SYSTEMU Informacie o systéme ,,Solemyo* najdete v
SOLEMYO prislusnom navode.

- oy " " Pripojenie systému ,Solemyo*:
@ Ak automatizaciu napaja systém ,, Solemyo*, 1. odstrérite kryt (A)
NESMIE BYT SUCASNE NAPAJANA z elektrickej 2.  zasufte prislusny konektor (C) do zasuvky (B) na
siete. riadiacej jednotke.
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10 UDRZBA VYROBKU

Automatizacia vyzaduje pravidelnd Gdrzbu na zachovanie
bezpecnosti a dlhej Zivotnosti; na tento G¢el ma HYKE
pocCitadlo manévrov a systém upozornenia na udrzbu; pozri
odsek Funkcia ,,Upozornenie na udrzbu*.

& Udrzbu vykonavaite pri doslednom dodrzani
bezpecénostnych pokynov tohto navodu aj platnych
zakonov a predpisov.

Udrzba pohonu:
1. udrzbu naplanujte najneskor do 6 mesiacov alebo po
najviac 20.000 manévroch od predchadzajucej udrzby

2. odpojte vSetky zdroje napéjania vratane pripadnych
z&loznych batérii

3. skontrolujte poSkodenie materidlov automatizacie, najma
erdziu alebo oxidaciu konstruk&nych Casti; nevyhovujuce
Casti vymerite

4, skontrolujte opotrebovanie pohyblivych Casti: pastorka,
hrebena a vSetkych sucasti kridla; opotrebované Casti vymenite

5. obnovte napajanie a vykonajte v3etky skusky a kontroly z
odseku ,Skusky".
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11 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitel'nou stc¢astou pohonu
a musi sa zlikvidovat spolu s nim.

Podobne ako montaz smie aj demontaz vyrobku po skon&eni
zivotnosti  vykonat iba kvalifikovany personal. Vyrobok
obsahuje rozne materialy. Niektoré mozno recyklovat’, iné treba
zlikvidovat'. Informujte sa o miestnych systémoch recyklacie a
likvidacie tohto typu vyrobku.

/\ pozor

Niektoré ¢asti vyrobku mézu obsahovat
znecéistujice alebo nebezpeéné latky. Pri
nespravnej likvidacii moézu poskodit Zivotné

prostredie a l'udské zdravie.

Ako uvadza symbol, vyrobok
nepatri do komunalneho odpadu.
Odovzdajte ho na triedeny zber a
recyklaciu podla  miestnych
predpisov alebo predajcovi pri
kiupe nového vyrobku.

/\ pozor

Za likvidaciu vyrobku v rozpore so zakonom mé6zu
miestne predpisy stanovovat vysoké pokuty.



12 TECHNICKE PARAMETRE

Vsetky technické parametre tejto Casti platia pri teplote prostredia 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo kedykolvek podl'a potreby upravit vyrobok bez zmeny jeho funkcii a uréeného pouzitia.

Tabul'ka 15

TECHNICKE PARAMETRE

mechanickym odblok
Vstavana riadiaca jed

ovanim.
notka a radiovy

Opis Technicky parameter
HK7024 | HK7224 HK7024HS | HK7224HS
Elektromechanicky prevodovy motor pre Elektromechanicky prevodovy motor pre
automatické brany a dvere s jednosmernym ISR
motorom, planétovou prevodovkou a automaticke brany a dvere s

Typ vyrobku P P jednosmernym motorom, planétovou

prevodovkou a mechanickym

odblokovanim.

100, 85, 70, 55, 45, 30%)

prijimac OXI|
Spickovy kritiaci moment [schopnost vyvinit 500 Nm
silu potrebnu na uvedenie kridla do pohybu]
Menovity kratiaci moment [schopnost
vyvinut silu potrebnti na udrzanie kridla v 120 Nm
pohybe]
Rychlost naprazdno (riadiaca jednotka umoziiuje
nastavit 6 rychlosti priblizne zodpovedajticich: | 1,5 ot./min 2 ot./min 1,5 ot./min 2 ot./min

Maximalna frekvencia pracovnych cyklov (pri
menovitom momente)*

40 cyklov/hodinu

Maximalny ¢as nepretrzitej prevadzky (pri
menovitom momente)**

7 minut

Obmedzenia pouzitia

Vyrobok mozno
pouzit' na brany s
kridlami s hmotnost'ou
do 330 kg alebo

Vyrobok mozno pouZit
na brany s kridlami s
hmotnost'ou do 270 kg
alebo dlzkou do 3 m

dizkou do 3,5m

Vyrobok mozno pouZzit
na brany s kridlami s

hmotnost'ou do 330 kg
alebo dlzkou do 3,5 m

Vyrobok mozno pouzit
na brany s kridlami s
hmotnost'ou do 270
kg alebo dlzkou do 3
m

Zivotnost

Odhad medzi 150.000 a 500.000 cyklami p
vyrobku".

odla podmienok v odseku ,Zivotnost

Napajanie HYKE

230V~ (£10%) 50/60 Hz

24V= (+10%)

Nudzové napajanie

S volitelnym prislusenstvom PS124

Napajanie solarnym panelom

Priprava pre stpravu SYKCE

Maximalny odber pri menovitom momente

300 W

140 W

Maximalny odber priadu

1,5 A (8 A pre verziu HK7024K/V1)

6 Anajviac 2 s

Prikon v rezime ,,Stand-by-All“ pri napajani z
PS124 alebo supravy SYKCE (vratane
prijimac¢a OXI)

Menej ako 30 mW

Vystup majaka***

Jeden majak LUCYB (ziarovka 12 V =, 21
W)

Vystup elektrického zamku***

Jeden elektricky zamok 12 V ~, najviac 15 VA

Vystup indikatora otvorenej brany***

Jedna ziarovka 24 V, najviac 4 W (napétie
mdze kolisat' medzi -30 a +50%; vystup
mdze ovladat' aj malé relé)

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup so zat'azenim najviac 15
jednotiek Bluebus (najviac 6 parov
fotobuniek, napr. EPMB alebo EPLB, plus
2 pary fotobuniek s adresou otvéaracich
zariadeni a najviac 4 ovladacie zariadenia
EDSB alebo ETPB)
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TECHNICKE PARAMETRE

Opis Technicky parameter
HK7024 | HK7224 HK7024HS | HK7224HS
Pre kontakty NC alebo NO, alebo kontakty
s pevnym odporom 8.2 kQ) so

Vstup STOP samonacitanim (kazdd zmena ulozeného
stavu vyvola povel STOP)

Pre kontakty NO (zopnutie vyvola povel

Vstup Sbs KROK ZA KROKOM) -
Pre kontakty NO (zopnutie vyvola povel

Vstup OPEN OPEN) -
Pre kontakty NO (zopnutie vyvola povel )

Vstup CLOSE CLOSE)

oy Konektor SM pre prijimace SMXI, OXl a

Konektor radia OXIEM -

Vstup radiovej ANTENY 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny | -
8 funkcii ON-OFF a 8 nastavitelnych

Programovatelné funkcie funkcii (pozri odsek ,,Programovanie 1. |-

urovne (ON-OFF)")

Samonacitanie zariadeni na vystupe
BlueBus

Samonacitanie typu zariadenia ,STOP*
(kontakt NO, NC alebo odpor 8.2 kQ)

. o Samonacitanie drahy brany a automaticky
el sl sk vypo&et bodov spomalenia a Siastocného |~
otvorenia.

Samonacitanie prevadzky s jednym alebo
dvoma motormi.

Montaz Zvisla, s prisludnou upevriovacou doskou

Prevadzkova teplota -20°C + 55°C (pri nizkych teplotach klesa ucinnost’ pohonu)
Pouzitie v silne kyslom, slanom alebo

potencialne vybusnom prostredi NIE

Stupen krytia IP 54 (pri neporusenom kryte)

Rozmery (mm) 210x290xh230h

Hmotnost (kg) 10,5 kg 19,5 kg

* Frekvencia cyklov pri maximalnej teplote: 25 cyklov/hodinu

> Maximalny €as nepretrzitého cyklu pri maximalnej teplote: 8 minut

ol Vystupy ,Majak” a ,Elektricky zamok" mozno naprogramovat’ aj na iné funkcie (pozri odsek ,Programovanie 1. urovne
(ON-OFF)" alebo , Pripojenie programatora Oview"). Elektrické parametre zavisia od zvolenej funkcie: majak: Ziarovka 12
V ==, najviac 21 W; elektricky zamok: 12 V ~, najviac 15 VA; ostatné vystupy (v8etky typy): 1 Ziarovka alebo relé 24 V =
(-30 a +50%), najviac 4 W.
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Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zacleneni ,,Ciastoéne skompletizovaného strojového zariadenia“

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda tradnému dokumentu ulozenému v sidle Nice S.p.a., najma poslednejrevizii dostupnej pred tlacou tohto navodu. Text bol redaktne
upraveny. Kopiu pévodného vyhlasenia mozno vyziadat' od Nice S.p.a. (TV) 1.

Cislo:  334/HYKE Rev.: 4 Jazyk: SK

Nazov vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Osoba opravnena zostavit

technicku dokumentaciu: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy motor ,HYKE" so vstavanou riadiacou jednotkou
Model/Typ: HK7024, HK7224, HK7024HS, HK7224HS

Prislusenstvo: Pozri kataldg

Podpisany Roberto Griffa vo funkcii generalneho riaditefa vyhlasuje na vlastn zodpovednost, Ze vy$sie opisany vyrobok spliia ustanovenia nasledujicich smernic:

e Smernica 2014/30/EU (EMC) podra harmonizovanych noriem: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Vyrobok spifia aj nasledujice smernice podfa poziadaviek na ,&iastodne skompletizované strojové zariadenia“ (priloha Il, ¢ast' 1, oddiel B):
e Smernica EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/EC zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene smermice 95/16/EC (prepracované znenie).

Viyhlasuje sa, Ze prislusna technicka& dokumentacia bola zostavena podra prilohy VII B smernice 2006/42/EC a boli spinené tieto zakladné poziadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-
121-126-151-152-155-156-15.7-158-1510-1.5.11. Vyrobca sa zavazuje poskytnut vnutrostatnym organom na odévodnent ziadost' prisluéné informacie
o ,Ciasto¢ne skompletizovanom strojovom zariadeni®, pricom si ponechava vsetky prava dusevného vlastnictva. Ak sa zariadenie uvedie do prevadzky v eurépskej krajine s
inym Uradnym jazykom, nez je jazyk vyhlasenia, dovozca musi zabezpecit' prislusny preklad prilozeny k vyhlaseniu. ,Ciasto¢ne skompletizované strojové zariadenie" sa
nesmie pouzivat, kym kone&né zariadenie, do ktorého sa zacleni, nebude vyhlasené za zhodné s ustanoveniami smernice 2006/42/EC, ak sa uplatriuje.

Vyrobok spliia aj normy: EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN
60335-2-103:2015

Oderzo, 05/09/2017
-
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POKYNY A UPOZORNENIA PRE POUZIVATELA

Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte montaznika o
vysvetlenie zvySkovych rizik a venujte niekolko minut
preCitaniu tohto navodu a pouzivatefskych upozorneni, ktoré
vam odovzdal. Néavod uschovajte a pri  odovzdani
automatizacie ho dajte novému vlastnikovi.

/\ pozor:

Vasa automatizacia je stroj, ktory presne vykonava
povely pouzivatela. Nedbalost a nespravne
pouzivanie mézu spdsobit nebezpecenstvo:

- branu neovladajte, ak su v jej pracovnom priestore
osoby, zvierata alebo predmety

- je prisne zakazané dotykat' sa Casti automatizacie,
kym je brana alebo dvere v pohybe

- fotobunky nie sU bezpe&nostnym zariadenim, ale iba
pomocnym bezpecnostnym prvkom. Vyrabaju sa
vysoko spofahlivou technoldgiou, no v extrémnych
podmienkach mozu zlyhat alebo sa poSkodit. V
niektorych pripadoch nemusi byt chyba zjavna. Preto
je pri pouzivani automatizacie doélezité dodrziavat’
vSetky pokyny tohto navodu

- pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost’ fotobuniek.

JE PRISNE ZAKAZANE prechadzat branou poéas
zatvarania! Prechadzat mozno iba pri upine
otvorenej brane a nehybnych kridlach.

N

N

DETI

Automatizacia zaruc¢uje vysoku mieru bezpecnosti.
Detekénymi systémami dokaze riadit a zabezpecit
pohyb brany v pritomnosti os6b alebo predmetov.
Napriek tomu zakazte detom hrat sa pri
automatizacii a nenechavajte pri nich dialkové
ovladace, aby sa systém nechcene neaktivoval.
Automatizacia nie je hracka!

Vyrobok nie je uréeny osobam vratane deti so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo bez skiisenosti a znalosti,
pokial na ne nedohliada alebo ich o pouzivani
nepouci osoba zodpovedna za ich bezpec¢nost.

Poruchy: ak automatizacia vykazuje nezvycajné

spravanie, odpojte napajanie systému a ruCne odblokujte
motor (pozri pokyny na konci kapitoly), aby ste mohli branu
ovladat' ru¢ne. Opravy nesklSajte sami, obrat'te sa na svojho
montaznika.

Nemente systém ani programovacie a
nastavovacie parametre riadiacej jednotky; tieto
ukony patria vyhradne montaznikovi.

Porucha alebo vypadok napajania: kym ¢akate na zasah
montaznika alebo obnovenie elektriny, ak systém nema
zélozné batérie, automatizaciu mozno pouzivat po rucnom
odblokovani motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a kridlo
presavat’ rucne.

Nefunkéné bezpe€nostné zariadenia: automatizaciu mozno pouZivat
aj pri chybe alebo poruche jedného Ci viacerych
bezpelnostnych zariadeni. Branu mozno ovladat ,s
pridrzanim*” takto:

1. zadajte povel vysielatom, kfuCovym volicom atd. Ak
vSetko funguje spravne, brana sa pohne normalne. Inak
majak niekolkokrat blikne a manéver sa nezatne (pocet
bliknuti zavisi od pri&iny, ktora brani spusteniu)

2. vtedy do 3 sekund znova aktivujte ovladac a drzte ho

3. priblizne po 2 sekundach brana vykonéa pozadovany
manéver ,s pridrzanim®, teda pohybuje sa, kym drZite
ovladac.

Pri nefunkénych bezpeénostnych zariadeniach
nechajte systém ¢o najskor opravit kvalifikovanym
technikom.

Y

Skusky, pravidelnt udrzbu a opravy musi vykonavajica osoba
zdokumentovat” a vlastnik automatizacie musi dokumenty
uschovat'. Pouzivatel smie pravidelne iba Cistit’ skla fotobuniek
(makkou, mierne vlhkou handri¢kou) a odstrariovat’ listie alebo
kamene prekazajluce automatizacii.

Pred akoukol'vek udrzbou musi pouzivatel ruéne
odblokovat motor, aby nikto nahodne nespustil
pohyb brany (pozri pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: na zachovanie stélej bezpe&nosti a
¢o najdlhSej zivotnosti automatizacie vykonavajte beznu
adrzbu (aspon kazdych 6 mesiacov).

Kontroly, uidrzbu a opravy smie vykonavat iba
kvalifikovany personal.

Likvidacia: po skon&eni Zivotnosti musi automatizaciu
demontovat kvalifikovany personal a materialy recyklovat
alebo zlikvidovat' podfa platnych miestnych predpisov.

Vymena batérie dialkového ovladaca: ak ovladac

po Case funguje nespolahlivo alebo prestane fungovat’,
pricinou mdzu byt vybité batérie (podla pouzivania vydrzia
niekolko mesiacov az vySe roka). Spoznate to tak, ze kontrolka
vysielania nesvieti, svieti slabo alebo iba kratko. Pred
kontaktovanim montaznika skuste batériu z funkéného
vysielaCa; ak sa porucha odstrani, vybitu batériu vymente za
rovnaky typ.
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Odblokovanie a ruény pohyb

& Branu mozno odblokovat aZ po tuplnom zastaveni
kridla.

Odblokovanie zariadenia:

1. zasufite kIt¢ (A) a otote ho o 90° doprava

2. paku (B), ktort pruzina vysunula z puzdra, oto&te o 90°
dofava

4 )
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3. kridlo teraz mozno ru¢ne presunut’ do pozadovanej
polohy.

Zablokovanie zariadenia:

otocte paku (B) o 90° do zvislej polohy
zatlaCte paku, aby zapadla do puzdra
oto¢te k¢ (A) o 90° dofava

vytiahnite kIG¢.

pONS
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Via Callalta, 1
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